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&0 L'invention concerne un dispositif de pliage d'une len- 
tllle intraoculaire (3) a partie optique (3a) souple avant son 
implantation, comprenant au moins une paire de portees de 
pliage (8, 9, 10, 11) adaptees pour pouvoir etre placees au 
contact de la partie optique (3a) de la lentille (3) en deux zo- 
nes de contact opposees selon une meme direction diame- 
trale, et des moyens (4) de manoeuvre adapts pour que, 
une lentille (3) etant en place dans les moyens (2) de recep- 
tion, selon un premier mode d'actionnement, deux portees 
de pliage (8, 9) viennent au contact de la partie optique (3a) 
de la lentille (3), pour un pliage selon une premiere ligne de 
pliage, et selon au moins un deuxieme mode d'actionne- 
ment, deux portees de pliage (10, 11) viennent au contact 
de la partie optique (3a) de la lentille (3), pour un pliage se- 
lon une deuxieme ligne de pliage distincte de la premiere li- 
gne de pliage. La lentille (3) peut etre pliee selon Tune ou 
I'autre des lignes de pliage. 
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DISPOSITIF DE PLIAGE DE LENTILLE INTRAOCULAIRE 

L'invention conceme un dispositif de pliage d'une lentille 
intraoculaire a partie optique souple avant son implantation a l'etat plie par 
5 passage au travers d'une incision de faible dimension (classiquement de 3 a 4 
mm) menagee dans l'oeil (en general dans la cornee). 

Les lentilles intraoculaires a partie optique souple 
presentent l'avantage de pouvoir etre pliees avant d'etre introduces dans l'oeil, ce 
qui permet de les passer dans une incision de faible dimension. Apres la mise en 
10 place dans l'oeil, la partie optique se deplie et reprend sa forme initiate. 

Les lentilles intraoculaires qui peuvent etre pliees ont une 
partie optique en un materiau souple qui peut etre choisi notamment parmi les 
elastomeres de polyurethane, les elastomeres de silicone, les gels synthetiques ou 
organiques (hydrogel, PMMA et/ou HEMA hydrates...). 
15 Les lentilles intraoculaires component en outre une partie 

haptique de fixation a la paroi interne de l'oeil qui peut etre soit formee du meme 
materiau que la partie optique, soit au contraire formee d'anses haptiques en un 
autre materiau, par exemple en PMMA, rapportees sur la partie optique. 

Certaines lentilles intraoculaires a partie optique souple 
20 peuvent etre pliees, au choix du chimrgien, selon l'une ou l'autre de plusieurs 
lignes de pliage distinctes, choisie notamment en fonction de la forme de la 
lentille, de son site ou de son mode d'implantation, ou de l'habitude du 
chimrgien. 

Ainsi, les lentilles intraoculaires comprenant deux anses 
25 haptiques courbes dites en "C" peuvent etre pliees globalement selon l'un ou 

l'autre de deux modes de pliage. 

Dans le premier mode de pliage, dit 6h-12h, la partie 
optique est pliee selon une ligne de pliage diametrale dont les prolongements au- 
dela de la partie optique coupent la partie d'extremite libre de chaque anse 
30 haptique. 

Une fois la lentille pliee, celle-ci presente les deux anses 
haptiques qui s'etendent longitudinalement a l'oppose l'une de l'autre de la partie 



optique repliee. L'implantation s'effectue alors en deux etapes. Dans une 
premiere etape, le chirurgien tenant une pince entre les mors desquels la partie 
optique repliee est serree, introduit la premiere anse haptique puis la partie 
optique dans l'ceil (dans le sac capsulaire pour une operation de la cataracte), puis 

5 desserre la pince pour liberer la partie optique. Dans une deuxieme etape, le 
chirurgien serre dans la pince la deuxieme anse haptique qui s'etend encore a 
travers l'incision, et l'introduit dans l'ceil. 

Ce premier mode de phage presente l'avantage d'etre 
relativement facile a executer. Mais il necessite deux etapes d'implantation et 

10 deux passages de la pince a travers l'incision. L'operation est done relativement 
longue, et ces passages repetes a travers l'incision sont un facteur de risques pour 
le patient. 

Dans le deuxieme mode de phage, dit 3h-9h, la partie 
optique est pliee selon une ligne de pliage diametrale dont les prolongements au- 

15 dela de la partie optique ne coupent pas les anses haptiques. Une fois la lentille 
pliee, celle-ci presente les deux anses haptiques qui se chevauchent et se croisent, 
du meme cote de la partie optique repliee. L'implantation peut alors s'effectuer en 
une seule etape, en introduisant tout d'abord les extremites libres des deux anses 
haptiques, puis, apres une rotation, la partie optique, a travers l'incision. 

20 Avec ce deuxieme mode de pliage, l'operation 

d'implantation est plus rapide, mais beaucoup plus delicate, car le chirurgien doit 
controler le bon passage et le positionnement correct de la lentille dans l'incision, 
et lors du depliage de la partie optique, dans l'ceil. En outre, il peut arriver que les 
anses haptiques, presentees dans l'incision avec leur extremite libre vers I'avant, 

25 butent sur une paroi oculaire, ce qui peut entrainer des lesions de l'ceil, voire 
meme une cassure d'une anse haptique. 

Des lors, aucun mode de pliage ne l'emporte sur l'autre, et 
les inventeurs ont en fait constate que, pour une meme lentille intraoculaire, il 
existe aussi bien des chirurgiens qui preconisent et utilisent le premier modede 

30 pliage 6h-12h, et d'autres chirurgiens qui preconisent et utilisent le deuxieme 
mode de pliage 3h-9h. En outre, il a ete constate que le mode de pliage retenu 
peut varier selon la personnalite du chirurgien, e'est-a-dire selon son gout ou ses 
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habitudes, mais aussi, pour un meme chirurgien, selon les cas d'operations 
chirurgicales a trailer, de sorte qu'il n'est pas possible de savoir, a l'avance, le 
mode de phage que le chirurgien retiendra pour une operation. 

US-5 290 293 decrit une pince de phage en une seule piece 
comprenant des logements de reception de l'implant, et une paire de portees de 
phage qui se rapprochent sensiblement en translation selon une direction 
diametrale de la lentille lorsqu'on actionne des poignees de manoeuvre reliees 
entre elles par une portion souple formant chamiere. Avec ce dispositif, la lentille 
intraoculaire une fois placee dans les logements de reception ne peut etre pliee 
que selon une seule ligne de phage perpendiculaire a ladite direction diametrale, 
uniquement selon le mode de phage 6h-12h. En outre, la lentille doit tout d'abord 
etre manipulee pour etre mise en place dans les logements de reception de la 

pince en vue de son phage. 

US-5 139 501 decrit un dispositif de phage comprenant une 
portee de phage fixe sur un bati, et une portee de phage formee a 1'extremite d\in 
coulisseau monte mobile en translation par rapport au bati, avec des plots 
d'attache des anses haptiques. Ce dispositif permet un phage uniquement selon le 
mode de phage 3h-9h. En outre, il est a noter que le coulisseau est guide en 
translation vers la lentille dans une glissiere en queue d'aronde, de sorte que les 
eventuelles poussieres d'usure resultant du frottement des pieces lors de ce 
deplacement tendent a etre emportees vers la lentille, avec le risque de la salir 
avant l'implantation. 

Ces dispositifs de phage ne connaissent qu'un faible succes 
commercial. En effet, lorsqu'ils sont proposes conjointement avec la lentille (par 
exemple comme emballage de la lentille placee en usine dans le dispositif), le 
chirurgien ne peut utiliser la lentille qu'avec le mode de phage du dispositif de 
phage correspondant. II est done necessaire soit de prevoir, avant l'achat, le mode 
phage retenu, ce qui est rarement possible, soit de constituer des stocks avec 
chaque type de dispositif de phage. Par ailleurs, si le dispositif de phage est 
propose independamment de la lentille, des manipulations a risque sont 
necessaires pour placer la lentille dans le dispositif de phage, ce qui augmente le 
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temps necessaire a I'operation et les risques de salissure et de deterioration de la 
lentille. 

L'invention vise done a pallier ces inconvenients en 
proposant un dispositif de phage d'une lentille intraoculaire qui permette, sans 
manipulation prealable de la lentille par rapport au dispositif, de plier la lentille 
selon l'un ou l'autre de plusieurs modes de pliage correspondant a des lignes de 
pliage diametrales distinctes, et ce au choix du chirurgien immediatement avant 

I'operation d'implantation. 

L'invention vise ainsi en particulier a proposer un dispositif 
de pliage qui permette de realiser le pliage d'une lentille intraoculaire a anses 
haptiques en C, au choix du chirurgien immediatement avant I'operation 
d'implantation, sans manipulation prealable de la lentille par rapport au dispositif, 
soit selon un mode de pliage 6h-12h, soit selon un mode de pliage 3h-9h. 

L'invention vise egalement a proposer un tel dispositif de 

15 pliage qui soit simple et peu couteux. 

L'invention vise plus particulierement a proposer des 
modes de realisation d'un tel dispositif de pliage dans lesquels il est constitue 
d'un nombre minimum de pieces distinctes, notamment d'au plus quatre pieces 

mobiles Tune par rapport a l'autre. 
20 L'invention vise aussi, et plus particulierement, a proposer 

des modes de realisation d'un tel dispositif de pliage qui presentent des risques 
limites de salissure et de deterioration de la lentille au cours du pliage. 

L'invention vise aussi, et plus particulierement, a proposer 
des modes de realisation d'un tel dispositif de pliage qui soient d'usage simple et 
immediatement comprehensible, notamment qui permettent de choisir le mode de 
pliage facilement, rapidement, et sans risque d'erreur. 

L'invention vise aussi, et plus particulierement, a proposer 
des mode de realisation d'un tel dispositif de pliage dont la manoeuvre soit aisee 
et rapide, et avec lequel le pliage peut etre execute progressivement, lentement et 
avec precision. A ce litre, l'invention vise plus particulierement a proposer des 
modes de realisation d'un tel dispositif de pliage dans lesquels le mouvement 
imparti par le chirurgien sur chaque organe mobile de manoeuvre est demultiplie, 



25 



30 



10 



la course de deplacement de la portee de pliage mobile correspondante etant 
reduite par rapport a celle de l'organe mobile de manoeuvre. 

L'invention vise aussi, et plus particulierement, a proposer 
des modes de realisation d'un tel dispositif de pliage dans lesquels il puisse servir 
d'emballage de la lentille intraoculaire et etre sterilise. 

Pour ce faire, l'invention concerne un dispositif de pliage 
d'une lentille intraoculaire a partie optique souple avant son implantation, 
comprenant : 

. des moyens de reception de la lentille, 
. au moins une paire de portees de pliage adaptees pour 
pouvoir etre placees au contact de la partie optique de la lentille en deux zones de 
contact opposees selon une meme direction diametrale, 

. des moyens de manoeuvre relies a au moins une portee de 
pliage et adaptes, lorsqu'ils sont actionnes, pour en commander un deplacement 
15 vers une autre portee de pliage d'une meme paire de portees de pliage, 

caracterise en ce que les moyens de manoeuvre sont adaptes pour que, une lentille 
etant en place dans les moyens de reception : 

- selon un premier mode d'actionnement des moyens de 
manoeuvre, deux portees de pliage viennent au contact de la partie optique de la 
lentille en deux zones de contact opposees selon une premiere direction 
diametrale, pour un pliage selon une premiere ligne de pliage, 

- selon au moins un deuxieme mode d'actionnement des 
moyens de manoeuvre, deux portees de pliage viennent au contact de la partie 
optique de la lentille en deux zones de contact opposees selon une deuxieme 
direction diametrale distincte de la premiere direction diametrale, pour un pliage 
selon une deuxieme ligne de pliage distincte de la premiere ligne de pliage, 
de sorte que la lentille peut etre pliee selon l'une ou l'autre des differentes lignes 
de pliage. 

Avantageusement et selon l'invention, notamment lorsque 
la lentille intraoculaire est du type comprenant deux anses haptiques en C, (dans 
tout le texte, on designe par cette expression, des anses haptiques courbes 
deformables en flexion reliees a la peripheric de la partie optique par l'une de 
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leurs extremites et ayant une autre extremite libre, les deux anses etant 
globalement de formes symetriques Tune de l'autre par rapport a I'axe optique de 
la partie optique), la premiere direction diametrale et la deuxieme direction 
diametrale forment entre elles un angle compris entre 60° et 120°, de sorte que la 
5 lentille peut etre pliee selon l'une ou l'autre de deux lignes de pliage formant 
entre elles un angle compris entre 60° et 120°. 

Dans une variante, avantageusement et selon l'invention, le 

dispositif de pliage comprend : 

- un bati comportant les moyens de reception de la 

10 lentille, 

- au moins une paire de portees de pliage adaptees pour 
pouvoir etre placees radialement au contact de la peripheric de la partie optique 
de la lentille en deux zones de contact diametralement opposees, l'une au moins 
des deux portees de pliage, dite portee de pliage mobile d'une paire de portees de 

15 pliage, etant montee par rapport au bati de facon a pouvoir etre rapprochee de 
l'autre portee de pliage de cette paire de portees de pliage, 
et en ce que les moyens de manoeuvre comprennent au moins un organe mobile 
de manoeuvre relie a au moins une portee de pliage mobile pour en commander 
les deplacements par rapport aux moyens de reception lorsque cet organe mobile 

20 de manoeuvre est actionne. 

Selon une caracteristique avantageuse de l'invention, le 

dispositif de pliage est caracterise en ce qu'il comprend : 

- une premiere paire de portees de pliage adaptees pour 
pouvoir etre placees au contact de la peripheric de la partie optique de la lentille 

25 en deux zones de contact opposees selon la premiere direction diametrale, et 
produire sous l'effet de l'actionnement d'au moins un organe mobile de 
manoeuvre selon le premier mode d'actionnement, un pliage de la lentille selon la 

premiere ligne de pliage, 

- au moins une deuxieme paire de portees de pliage, 

30 distincte de la premiere paire de portees de pliage, les portees de pliage de cette 
deuxieme paire etant adaptees pour pouvoir etre placees au contact de la 
peripheric de la partie optique de la lentille en deux zones de contact opposees 



/ 



selon la deuxieme direction diametrale et produire, sous l'effet de l'acuonnement 
d'au moins un organe mobile de manoeuvre selon le deuxieme mode 
d'actionnement, un pliage de la lentille selon la deuxieme ligne de pliage distincte 

de la premiere ligne de pliage. 

5 Dans un mode de realisation et selon l'mvention, le 

dispositif de pliage est caracterise . en ce que les moyens de manoeuvre 
comprennent au moins deux organes mobiles de manoeuvre, dont l*un est relie a 
au moins une premiere portee de pliage mobile d'une premiere paire de portees 
de pliage, et dont l'autre est relie a au moins une deuxieme portee de pliage 

10 mobile d'une deuxieme paire de portees de pliage. 

Dans un autre mode de realisation, avantageusement et 
selon rinvention, le dispositif de pliage est caracterise en ce que les moyens de 
manoeuvre comprennent un organe mobile de manoeuvre relie a au moins une 
premiere portee de pliage mobile de la premiere paire de portees de pliage et a au 

15 moins une deuxieme portee de pliage mobile de la deuxieme paire de portees de 
pliage, cet organe mobile de manoeuvre etant adapte pour pouvoir etre actionne 
soit selon le premier mode d'actionnement, soit selon le deuxieme mode 
d'actionnement. 

Avantageusement et selon rinvention, le dispositif de 
20 pliage est caracterise en ce que l'organe mobile de manoeuvre est monte rotatif 
par rapport au bati, en ce que le premier mode d'actionnement correspond a un 
deplacement en rotation de l'organe mobile de manoeuvre dans un premier sens 
de rotation, et en ce que le deuxieme mode d'actionnement correspond a un 
deplacement en rotation de l'organe mobile de manoeuvre dans le deuxieme sens 
25 de rotation oppose au premier sens de rotation. En variante ou en combinaison, le 
dispositif de pliage est caracterise en ce que l'organe mobile de manoeuvre est 
monte par rapport au bati de facbn a pouvoir etre deplace selon au moins deux 
directions de translation distinctes dont l'une correspond au premier mode 
d'actionnement alors que l'autre correspond au deuxieme mode d'actionnement. 
30 Dans une autre variante, ou en combinaison, le dispositif de pliage est caracterise 
en ce que l'organe mobile de manoeuvre est monte par rapport au bati de facon a 
pouvoir etre deplace selon au moins une direction de translation et selon au 
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moins deux sens opposes selon cette direction de translation, dont l'un 
correspond au premier mode d'actionnement alors que l'autre correspond au 

deuxieme mode d'actionnement 

II est a noter que rien n'empeche de prevoir que l'organe 
mobile de manoeuvre soit monte rotatif et coulissant, c'est-a-dire avec des 
composantes de deplacement combinees en rotation et en translation. 

Par ailleurs, avantageusement et selon I'invention, le 
dispositif de pliage est caracterise en ce qu'une premiere portee de pliage mobile 
de la premiere paire de portees de pliage et une deuxieme portee de pliage mobile 
de la deuxieme paire de portees de pliage sont solidaires d'une seule et meme 
piece mobile intermediate montee et guidee par rapport au bati et reliee a 
Vorgane mobile de manoeuvre de facon a pouvoir etre entrainee en deplacement 
sous l'effet de l'actionnement de cet organe mobile de manoeuvre selon l'un ou 

l'autre des modes d'actionnement 

Egalement, dans les differents modes de realisation, 
avantageusement et selon I'invention, un organe mobile de manoeuvre est relie a 
chaque portee de pliage mobile dont il commande les deplacements par 
Tintermediaire d'un systeme a came et coulisseau de contact. Ainsi, le 
mouvement d'actionnement du praticien sur cet organe de manoeuvre mobile 
pourra avoir une course plus grande que celle du deplacement de la portee de 
pliage mobile. 

En outre, dans certains modes de realisation, et 
avantageusement selon I'invention, chaque paire de portees de pliage comprend 
une portee de pliage fixe par rapport au bati. Egalement, dans certains modes de 
realisation, avantageusement et selon I'invention, chaque portee de pliage mobile 
est montee par rapport au bati, de facon a pouvoir etre mobile au moins 
sensiblement en translation, notamment selon une direction diametrale 
correspondante. 

Dans une variante et selon I'invention, le dispositif de 
pliage est caracterise en ce qu'il comporte une seule paire de portees de pliage 
portees par un support des portees de pliage, en ce que les moyens de reception 
comportent un support de lentille, et en ce que le support de lentille et le support 



des portees de pliage sont montes mobiles l'un par rapport a l'autre entre une 
premiere position ou les portees de pliage peuvent etre actionnees selon le 
premier mode d'actionnement et au moins une deuxieme position ou les portees 
de pliage peuvent etre actionnees selon le deuxieme mode d'actionnement. Dans 
5 cette variante, on peut considerer que l'un des deux supports fait office de bati. 
Un bati distinct peut aussi etre prevu pour porter les deux supports. Les moyens 
de manoeuvre comprennent au moins un organe de manoeuvre pour deplacer les 
deux supports l'un par rapport a l'autre d'une position a l'autre. 

En outre, avantageusement et selon rinvention, le dispositif 
10 de pliage est caracterise en ce que les moyens de reception sont adaptes pour 
recevoir la lentille intraoculaire orientee, notamment par rapport au bati, selon 
une et une seule direction possible. En particulier, les moyens de reception 
component, avantageusement et selon l'invention, des logements de reception de 
la partie haptique de la lentille -notamment des anses haptiques en C-. Les 
15 moyens de reception peuvent etre formes, en totalite ou en partie, par les portees 
de pliage elles-memes (fixe(s) ou mobile(s)). 

II est a noter que la lentille etant en place dans les moyens 
de reception selon son orientation predeterminee, le chirurgien n'a pas a 
manipuler la lentille, avec une pince ou autrement, pour choisir le mode de 
20 pliage. II lui suffit en effet d'actionner les moyens de manoeuvre du dispositif de 
pliage. 

Par ailleurs, avantageusement et selon l'invention, le 
dispositif de pliage est caracterise en ce qu'il constitue un emballage d'une lentille 
intraoculaire et comprend un capot referme sur la lentille en place dans les 
25 moyens de reception, ce capot etant adapte pour pouvoir etre ouvert pour 
permettre l'acces a la lentille. Avantageusement et selon l'invention, ce capot est 
adapte pour avoir aussi pour fonction de maintenir la lentille en place dans les 
moyens de reception perpendiculairement au plan de la partie optique, c'est-a- 

dire selon l'axe optique. 
3Q En outre, avantageusement et selon l'invention, le capot est 

adapte pour, en position refermee sur la lentille, interdire tout deplacement 
intempestif des moyens de manoeuvre, et, en position ouverte, autoriser 



I'actionnement des moyens de manoeuvre selon l'un ou 1'autre des modes 
d'actionnement. 

L'invention s'etend aussi a un dispositif de pliage 
caracterise en combinaison par tout ou partie des caracteristiques mentionnees ci- 
5 dessus ou ci-apres. 

D'autres buts, caracteristiques et avantages de l'invention 
apparaitront a la lecture de la description suivante qui se refere aux figures 

annexees dans lesquelles : 

les figures 1 et 2 sont des vues schematiques en 
l0 perspective d'un dispositif de pliage selon un premier mode de realisation de 
l'invention realise en matiere synthetique, illustre, respectivement, avec le capot 

ouvert et avec le capot ferme, 

les figures 3 et 4 sont des vues schematiques en 

perspective eclatee de trois-quarts superieure et, respectivement de trois-quarts 
,5 inferieure, d'un dispositif de pliage selon un deuxieme mode de realisation 
semblable au premier mode de realisation de l'invention, mais realise en metal et 
exempt de capot, 

. les figures 5a, 5b, 5c sont des vues schematiques de 
dessus illustrant le dispositif de pliage des figures 3 et 4, respectivement en 
20 position initiale, en position de pliage 6h-12h, et en position de pliage 3h-9h 
d'une lentille intraoculaire, 

. les figures 6, 7a et 8 sont des vues schematiques en 
perspective illustrant, respectivement, trois autres modes de realisation d'un 
dispositif de pliage selon l'invention, la figure 7b etant une vue schematique de 
25 dessus, a moindre echelle, du bati du dispositif de la figure 7a, 

. les figures 9 et 10 sont des vues schematiques de dessus 
illustrant, respectivement, deux autres modes de realisation d'un dispositif selon 
l'invention, 

. les figures 11 et 12 sont des vues schematiques en 
30 perspective eclatee de trois-quart superieure et, respectivement de trois-quart 
inferieure d'un autre mode de realisation d'un dispositif selon l'invention. 
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Sur les differentes figures, les memes reperes sont utilises 
pour designer les memes elements fonctionnels. 

Le premier mode de realisation des figures 1 et 2, et le 
deuxieme mode de realisation des figures -3 et 4, presentent les memes elements 
fonctionnels et la meme cinematique, du point de vue du pliage de la lentille 
intraoculaire. lis ne different que par le materiau utilise (matiere synthetique dans 
les figures 1 et 2, metal tel que l'aluminium dans les figures 3 et 4) et par le fait 
que le premier mode de realisation est dote d'un capot 30 articule, et peut faire 
office d'emballage pour la lentille 3 intraoculaire. 

Sur ces figures, le dispositif de pliage comporte un bad 1 
definissant un fond 2 de reception d'une lentille intraoculaire 3 a plier en vue de 
son implantation dans 1'oeil d'un patient. Le bati 1 est globalement plat et presente 
des formes et dimensions qui sont de preference adaptees pour permettre ta 
prehension du dispositif dans une main, l'autre main servant a actionner des 
moyens 4 de manoeuvre montes sur le bati 1 pour le pliage de la lentille 
intraoculaire 3. Dans la presente description, le bati 1 et le fond 2 sont supposes 
s'etendre horizontalement. La lentille intraoculaire 3 comprend une partie optique 
3a en materiau souple pliable et deux anses haptiques 3b en C. 

Le fond 2 de reception est avantageusement dote d'un 
evidement ou percage central cylindrique 5, d'axe vertical, en regard de la partie 
optique 3a, de diametre inferieur a celui de la partie optique 3a, pour faciliter le 
pliage et minimiser les frottements des bords peripheriques de la partie optique 
3a sur le fond 2 au cours du pliage. Le diametre de l'evidement ou percage 
central 5 est par exemple de l'ordre de 4mm. 

Le fond 2 porte deux plots fixes 6, 7, disposes au moins 
sensiblement a 90° l'un de l'autre autour et a proximite de l'evidement ou percage 
central 5. Chacun de ces plots 6, 7 defmit une face 8, respectivement 10, qui 
s'etend vers le haut a partir du fond 2, et au moins sensiblement 
perpendiculairement a la direction radiale de l'evidement ou percage central 5 et 
de la partie optique 3a d'une lentille en place sur le fond 2. Ces faces 8, 10 
defmissent deux portees de pliage fixes 8, 10 adaptees pour venir au contact de la 
peripheric de la partie optique 30. 



Le dispositif comporte une piece mobile intermediaire 12 
montee et guidee sur le bati 1 grace a au moins une rainure en V 13 du fond 2 
recevant au moins un teton 14 de la piece mobile intermediaire 12, notamment 
grace a un ensemble de rainures 13 et tetons 14. Comme on le voit figures 3 et 4, 
le fond 2 comporte trois rainures en V 13, ayant chacune deux branches, a savoir 
une premiere branche et une deuxieme branche formant entre dies un angle au 
moins sensiblement egal a l'angle forme entre les deux lignes de pliage potentiel 
souhaitees pour la lentille 3. Les differentes rainures 13 (c'est-a-dire leurs 
branches correspondantes) sont parallel entre elles. La piece mobile 
intermediaire 12 comporte trois tetons 14 s'etendant en saillie vers le bas pour 
pouvoir coulisser dans les trois rainures 13. La piece mobile intermediaire 12 
peut ainsi se deplacer en translation par rapport au fond 2 selon l'une ou l'autre 
des directions correspondant aux directions des deux branches des rainures 13. 

La piece mobile intermediaire 12 presente deux faces 9, 
respectivement 1 1, qui s'etendent vers le haut par rapport au fond 2. Lorsque la 
piece mobile intermediaire 12 est en position initiale avant le pliage, les tetons 14 
etant places au sommet des rainures en V 13, ces faces 9, 1 1 s'etendent au moins 
sensiblement perpendiculairement a la direction radiale de l'evidement ou 
percage central 5 et de la partie ophque 3a d'une lentille en place sur le fond 2. 

Chacune de ces faces 9, 11 qui se deplace avec la piece 
mobile intermediaire 12 def.nit une portee de pliage mobile 9, 11 adaptee pour 
venir au contact de la peripheric de la partie optique 3a de la lentille. 

Le dispositif de pliage comporte ainsi deux paires 8, 9 et 

10, 11 de portees de pliage. 

La premiere paire 8, 9 comprend une portee de pliage fixe 
8 solidaire du fond 2 et une portee de pliage mobile 9 solidaire de la piece mobile 
intermediaire 12, et ces deux portees de pliage 8, 9 sont adaptees pour pouvoir 
etre placees au contact de la peripherie de la partie optique 3a de la lentille 3 en 
place sur le fond 2 en deux zones de contact opposees selon une premiere 
direction diametrale 15 au moins sensiblement parallele a la direction des 
premieres branches des rainures en V 13. 
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La deuxieme paire 10, 11 comprend une portee de pliage 
fixe 10 solidaire du fond 2 et une portee de pliage mobile 1 1 solidaire de la piece 
mobile intermediaire 12, et ces deux portees de pliage 10, 11 sont adaptees pour 
pouvoir etre placees au contact de la peripheric de la partie optique 3a de la 
lentille 3 en place sur le fond 2 en deux zones de contact opposees selon une 
deuxieme direction diametrale 16 au moins sensiblement perpendiculaire a la 
premiere direction diametrale 15, cette deuxieme direction diametrale 16 etant au 
moins sensiblement parallele a la direction des deuxiemes branches des rainures 
enV13. 

En position initiale, les deux portees de pliage mobile 10, 
11 sont disposees autour de l'evidement ou percage central 5, au moins 
sensiblement a 90° l'une de l'autre autour et a proximite de cet evidement ou 
percage central 5. Les deux portees de pliage 8, 9 et 10, 11 d'une meme paire 
s'etendent au moins sensiblement paralleles l'un de l'autre et perpendiculairement 
15 a la direction diametrale 1 5, 16 correspondante. 

La piece mobile intermediaire 12 est adaptee pour 
permettre le passage d'une anse haptique 3b autour et derriere l'une 11 des deux 
portees de pliage mobile (celle de la deuxieme paire), et comporte un evidement 
17 pour ce faire. L'autre anse haptique 3b de la lentille 3 peut etre passee derriere 
le plot 7 definissant la portee de pliage fixe 10 de la deuxieme paire. La piece 
mobile intermediaire 12 et/ou l'autre plot 6 sont adaptes pour empecher le 
passage des anses haptiques 3b derriere les autres portees de pliage 8, 9 de la 
premiere paire de portees de pliage. De la sorte, la lentille 3 ne peut etre placee 
que selon une seule orientation possible par rapport au fond 2. 

. Le dispositif de pliage comporte aussi un organe mobile de 
manoeuvre 18 rotatif en forme generate de couronne qui fait office de moyen de 
manoeuvre. Cet organe mobile de manoeuvre 18 est evide en sa partie centrale 
pour presenter une lumiere d'acces 21 en regard de la lentille 3 en place sur le 
fond 2, et presente un chant exteme circulaire 19 venant glisser contre une ou 
plusieurs face(s) cylindrique(s) 20 de guidage solidaires du bati 1 adaptees pour 
recevoir l'organe mobile de manoeuvre 18 et le guider en rotation par rapport au 
bati 1. 
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L'organe mobile de manoeuvre rotatif 18 est relie aux 
portees de phage mobiles 9, 11, c'est-a-dire a la piece mobile intermediaire 12, 
par 1'intermediaire d'un mecanisme a came 22 et coulisseau de contact 23. Ainsi, 
la piece mobile intermediaire 12 porte un coulisseau 23 qui s'etend en saillie vers 
le haut pour cooperer avec une came 22 menagee en creux sous l'organe mobile 
de manoeuvre 18. La forme de came 22 est adaptee pour que lorsque l'organe 
mobile de manoeuvre 18 est deplace dans un premier sens de rotation 24 (figure 
5b), la piece mobile intermediaire 12 est deplacee selon la premiere direction 
diametrale 15 (les tetons 14 etant guides dans les premieres branches des rainures 
13), et lorsqu'il est deplace dans le deuxieme sens de rotation 25 (figure 5c) 
oppose au premier sens de rotation 24, la piece mobile intermediaire 12 est 
deplacee selon la deuxieme direction diametrale 16 (les tetons 14 etant guides 
dans les deuxiemes branches des rainures 13). 

L'organe mobile de manoeuvre 18 vient coiffer la piece 
mobile intermediaire 12 et l'ensemble est maintenu en place axialement par 

rapport au bati 1 par des butees 26, 27. 

Dans le mode de realisation des figures 3 et 4, le dispositif 
comprend une butee fixe 26 s'etendant en saillie horizontalement au-dessus de la 
bordure de la face superieure de l'organe mobile de manoeuvre 18 et, 
diametralement opposee a cette butee fixe 26, une butee amovible 27 f.xee par 
une vis 28, de facon a permettre le montage et le demontage de l'organe mobile 
de manoeuvre 18. 

Dans le mode de realisation des figures 1 et 2, les deux 
butees 26, 27 sont fixes, et l'organe mobile de manoeuvre 18 est engage en force 
sous ces butees 26, 27 en matiere plastique par deformation elastique. 

L'organe mobile de manoeuvre 18 comprend deux 
echancrures de manoeuvre 29 permettant de faciliter sa prise manuelle et son 

actionnement en rotation. 

Le premier mode d'actionnement (figure 5b) de l'organe 

mobile de manoeuvre 18 selon le premier sens de rotation 24 a pour effet de 
rapprocher radialement la portee de phage mobile 9 de la premiere paire de 
portees de phage, de la portee de phage fixe 8 de cette premiere paire, selon la 
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premiere direction radiale 15, ce qui entraine le phage de la partie optique 3a de 
la lentille selon une premiere ligne de pliage 6h-12h au moins sensiblement 
perpendiculaire a la premiere direction diametrale 1 5. 

Le deuxieme mode d'actionnement (figure 5c) de l'organe 
5 mobile de manoeuvre 18 selon le deuxieme sens de rotation 25 a pour effet de 
rapprocher radialement la portee de pliage mobile 11 de la deuxieme paire de 
portees de pliage, de la portee de pliage fixe 10 de cette deuxieme paire, selon la 
deuxieme direction radiale 16, ce qui entraine le pliage de la partie optique 3a de 
la lentille selon une deuxieme ligne de pliage 3h-9h au moins sensiblement 
10 perpendiculaire a la deuxieme direction diametrale 16. 

Le capot 30 du dispositif de pliage du premier mode de 
realisation est articule sur le cote du bati 1, par exemple par une charniere film 35 
formee d'une bande mince de materiau synthetique. Ce capot 30 comporte un 
teton de verrouillage 31 en position fermee engage en force daris un orifice 32 du 
bati 1, et une extension axiale 33 s'etendant vers le bas en position fermee pour 
maintenirune lentille 3 axialement en place sur le fond 2 de reception. En outre, 
en position fermee, le capot 30 est engage entre deux parois droites 34 de 
l'organe mobile de manoeuvre 18, de sorte qu'il interdit alors tout deplacement 
intempestif en rotation de cet organe mobile de manoeuvre 18. 

Lorsque le capot est ouvert (figure 1), l'organe mobile de 
manoeuvre 18 est libere et peut etre actionne dans l'un ou l'autre des sens de 
rotation 24, 25. 

Dans les modes de realisation des figures 1 et 2 et 3 et 4, le 
dispositif de pliage selon invention est essentiellement constitue de trois pieces 
mobiles les unes par rapport aux autres, a savoir le bati 1, la piece mobile 
intermediate 12 et l'organe mobile de manoeuvre 18. 

Dans le mode de realisation represente figure 6, le 
dispositif de pliage n'est forme que dc deux pieces : le bati I et l'organe mobile 
de manoeuvre 18 monte rotatif sur ce bati 1. Chaque portee de pliage mobile 9a, 
9b, 1 la, 1 lb est formee par un plot d'extremite d'un bras flexible 36, 37 soiidaire 
du bati 1 s'etendant horizontalement et perpendiculairement a la direction 
diametrale selon laquelle la portee doit se deplacer. 



20 



25 



30 



En outre, dans ce mode de realisation, toutes les portees de 
phage sont mobiles. La premiere paire de portees de pliage comprend deux 
portees de pliage mobiles 9a, 9b et la deuxieme paire de portees de pliage 
comprend deux portees de pliage mobiles 11a, lib. L'organe mobile de 
manoeuvre 18 comporte deux cames 22a, 22b delimitant sa lumiere centrale 21, 
et adaptees pour vcnir simultanement au contact des faces posterieures semi- 
cylindriques 38 ou 39 des deux plots formant les deux portees de pliage 9a, 9b ou 
1 la, 1 lb d'une meme paire de portees de pliage. L'une 22a des cames commande 
l'une 9a, 1 1 a des portees de pliage, tandis que l'autre came 22b commande l'autre 
3 portee de pliage 9b, lib. Les portees de pliage 9a, 9b de la premiere paire 
presentent des echancrures formant des logements de reception des anses 
haptiques 3b de la lentille. Dans la variante representee la lentille 3 est maintenue 
en place axialement, c'est-a-dire portee par le bati 1, uniquement grace a ces 
logements de reception, par ses anses haptiques 3b. 
5 Les portees de pliage mobiles 9a, 9b, 11a, lib peuvent 

presenter, comme pour le mode de realisation de la figure 7b represente, des 
extensions radiales vers l'interieur sous la partie optique 3a de la lentille de facon 
a former, au moins en partie, des moyens de reception de la lentille 3 et la porter 
axialement. 

20 L'organe mobile de manoeuvre 18 comporte une parte 40 

d'actionnement et est guide sur le bati 1 par des moyens de guidage en rotation a 
rainure(s) circulaire(s) et teton(s). Lorsque l'on actionne l'organe mobile de 
manoeuvre 1 8 dans le premier sens de rotation 24, les cames 22a, 22b viennent au 
contact.des faces posterieures 38 des plots formant les deux portees de pliage 
25 mobiles 9a, 9b de la premiere paire qui se rapprochent radialement l'une de 
Vautre par flexion des bras 36 qui les portent. Ce deplacement en flexion est 
assimilable a une translation selon la premiere direction diametrale 15 compte 
tenu de la longueur des bras 36 et de la faible course de deplacement induite. La 
lentille 3 est alors pliee selon une ligne de pliage 6h-12h 
30 Lorsque l'on actionne l'organe mobile de manoeuvre 18 

dans le deuxieme sens de rotation 25, les cames 22a, 22b. viennent au contact des 
faces 39, et les deux portees de phage mobiles 11 a, lib se rapprochent 



radialement Tune de 1'autre par flexion des bras 37 qui les portent, le deplacement 
etant assimilable a une translation selon la deuxieme direction diametrale 16. La 
lentille 3 est pliee selon une ligne de pliage 3h-9h. 

Dans le mode de realisation des figures 7a et 7b, le 

5 dispositif de pliage comporte un organe mobile de manoeuvre 42 guide non pas 
en rotation sur le bati 1, mais en translation selon l'une ou 1'autre des deux 
directions 49, 50 perpendiculaires a la premiere direction diametrale 15 et, 
respectivement, a la deuxieme direction diametrale 16. Pour ce faire, au moins 
une rainure en V 43, a deux branches a 90°, est menagee dans l'organe mobile de 

io manoeuvre 42, et un teton 44 solidaire du bati 1 coulisse dans la rainure en V 43. 

L'organe mobile de manoeuvre 42 comprend deux lumieres 
45, 46 trapezoidales, a 90° l'une de 1'autre, definissant chacune une paire de 
cames droites 47, 48 convergentes l'une par rapport a 1'autre pour les faces 
posterieures 38, 39 des plots portant les portees de pliage mobiles 9a, 9b, 11a, 

15 lib. 

La encore, le bati 1 porte deux paires de portees de pliage 
9a, 9b, 1 la, 1 lb mobiles formees par des plots a l'extremite de bras flexibles 36, 
37 du bati 1. Chaque plot comporte aussi une extension radiale (figure 7b) vers 
l'interieur sous la partie optique 3a de la lentille pour la recevoir et la porter 
20 axialement. La longueur radiale de ces extensions n'est pas trop importante pour 
ne pas empecher un pliage correct de la lentille 3. 

Lorsque l'on actionne l'organe 42 selon une premiere 
direction de translation 49 par rapport au bati 1, les deux cames 47 de la premiere 
lumiere 45 viennent au contact des faces posterieures 38 des plots portant les 
25 deux portees de pliage mobiles 9a, 9b de la premiere paire, et les rapprochent 
radialement l'une de 1'autre selon la premiere direction diametrale 15. La lentille 
3 est pliee selon une ligne de pliage 6h- 1 2h. 

Lorsqu'on deplace l'organe 42 selon la deuxieme direction 
de translation 50, les deux cames 48 de la deuxieme lumiere 46 viennent au 
30 contact des faces posterieures 39 des plots portant les portees de pliage mobiles 
11a, lib de la deuxieme paire, et les rapprochent radialement l'une de 1'autre 
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selon la deuxieme direction diametrale 16. La lentille 3 est pliee selon une ligne 
de pliage 3h-9h. . 

Le mode de realisation de la figure 8 differe du precedent 
par le fait que l'organe mobile de manoeuvre 42 est remplace par deux organes 
mobiles de manoeuvre 51, 52, guides en translation sur le bati 1, un pour chaque 
paire de portees de pliage. En outre, dans ce mode de realisation, le dispositif 
comprend une premiere paire de portees de pliage 8, 9 constitute d'une portee de 
pliage fixe 8 solidaire du bati 1 et d'une portee de pliage mobile 9 qui est formee 
de la face d'extremite du premier organe mobile de manoeuvre 51. De meme, la 
deuxieme paire est constitute d'une portee de pliage fixe 10 solidaire du bati 1 et 
d'une portee de pliage mobile 11 qui est formee de la face d'extremite du 
deuxieme organe mobile de manoeuvre 52. 

Chaque organe mobile de manoeuvre 51, 52 est guide en 
translation par rapport au bati 1 selon une direction qui correspond a la direction 
diametrale 15, 16 selon laquelle la portee de pliage mobile 9, 11 qu'il porte doit 
etre deplacee. Dans ce mode de realisation, les directions diametrales 15, 16, et 
done les lignes de pliage correspondantes, sont a 90° Tune de l'autre. 

Le mode de realisation de la figure 9 differe de celui des 
figures 3 et 4 par le fait que l'organe mobile de manoeuvre 1 8 rotatif est remplace 
par un organe mobile de manoeuvre 55 guide en translation selon une seule 
direction (e'est-a-dire selon un seul axe de translation), dans un sens ou dans 

l'autre, par rapport au bati 1 . 

Le coulisseau 23 dc la piece mobile intermediate 12 est 
engage dans une came en V 56 de l'organe mobile de manoeuvre 55, les branches 
de cette came 56 etant adaptees pour que le premier sens de translation 57 de 
l'organe 55 corresponde au premier mode d'actionncment, e'est-a-dire au 
deplacement de la portee de pliage mobile 9 de la premiere paire pour un pliage 
6h-12h de la lentille 3, et pour que le deuxieme sens de translation 58, oppose au 
premier, corresponde au deuxieme mode d'actionnement, e'est-a-dire au 
30 deplacement de la portee de pliage mobile 11 de la deuxieme paire pour un 
pliage 3h-9h de la lentille. 
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Dans le mode de realisation represents figure 10, le 
dispositif comporte une seule paire de portees de pliage 61a, 61b. Chaque portee 
de pliage 61a, 61b est formee par un plot a Vextremite d'un organe mobile de 
manoeuvre 62a, 62b. Les deux organes mobiles de manoeuvre 62a, 62b, et done 
les deux portees de pliage mobiles 61a, 61b, sont monies et guides en translation 
selon une meme direction de translation par rapport a une piece 63 de support des 
portees de pliage, dans laquelle sont menagees des glissieres de guidage en 
translation pour les organes mobiles de manoeuvre 62a, 62b. 

La piece 63 de support des portees de pliage est en forme 
generate de couronne circulaire et est montee rotative par rapport au bftti 1, dont 
le fond 2 fait office de support 2 de lentille. La piece 63 de support des portees de 
pliage comprend deux rainures 64 en portion de cercle. Dans chaque rainure 64, 
un teton 66 solidaire du bati 1 est engage. La piece 63 de support comprend aussi 
une ouverture centrale pour le passage de la lentille 3. De la sorte, la piece 63 de 
support des portees de pliage 61a, 61b peut etre placee par rapport au bati 1 dans 
la position representee, pour un pliage 3h-9h de la lentille par actionnement des 
deux organes 61a, 62b, en translation, en sens opposes 67a, 67b, l'un vers l'autre. 
Apres rotation selon la fleche 65 de la piece 63 de support, les tetons 66 se 
trouvent en butee a l'autre extremite des rainures 64, et les portees de pliage 61a, 
61b sont alors dans une position ou dies permettent de realiser un pliage 6h-12h. 
11 est a noter que lorsque la piece 63 de support est actionnee en rotation par 
rapport au bati 1, la lentille 3 reste fixe par rapport au fond 2. En general, le seul 
fait que le materiau constitutif des lentilles souples presente un certain pouvoir 
d'adherence suffit a maintenir la lentille 3 en place. Si necessaire, en variante non 
representee, la lentille 3 peut aussi etre maintenue par des logements de reception 
solidaires du fond 2 recevant les anses haptiques 3b. 

Le mode de realisation des figures 1 1 et 12 est semblable a 
celui des figures 3 et 4, mais comprend deux pieces mobiles intermediates 12a, 
12b, definissant deux paires de portees de pliage mobiles 9a, 9b, 11a, lib. 
chaque piece mobile intermediate 12a, 12b est guidee en translation sur le bati 1 
grace a au moins une rainure en V 13a, 13b du fond 2 du bati 1 recevant au 
moins un teton 14a, 14b solidaire, respectivement, de la piece mobile 



intermediate 12a, 12b correspondante. Dans le mode de realisation represente, 
une seule rainure 13a, 13b en V est prevue pour chaque piece mobile 12a, 12b 
qui est par ailleurs guidee par des portees de guidage circulaire 68a, 68b de 
l'organe mobile de manoeuvre 18 recevant des ergots 69a, 69b de la piece 12a, 
12b. L'organe mobile de manoeuvre 18 est par ailleurs semblable a celui du mode 
de realisation des figures 3 et 4, est en forme de couronnc, et est guide en rotation 
par rapport au bati 1. Mais, cet organe mobile de manoeuvre 18 comprend deux 
cames 71a, 71b menagees en creux dans sa face inferieure 72 pour recevoir, 
respectivement, un coulisseau de contact 23a, 23b qui s'etend en saillie vers le 
haut de chaque piece mobile intermediaire 12a, 12b. 

Chaque paire de portees de phage mobiles 9a, 9b et 1 la, 
1 lb comprend une premiere portee 9a, 11a solidaire de la premiere piece mobile 
intermediaire 12a, et une deuxieme portee 9b, 1 lb solidaire de la deuxieme piece 

mobile intermediaire 12b. 

La forme des cames 71a, 71b de l'organe mobile de 
manoeuvre 18 et des moyens 13a, 14a, 13b, 14b de guidage des pieces mobiles 
intermediaires 12a, 12b par rapport au bati 1 sont adaptees pour que lorsque 
l'organe mobile de manoeuvre 18 est deplace dans un premier sens de rotation, les 
deux pieces mobiles intermediaires 12a, 12b sont deplacees en translation en se 
rapprochant l'une de l'autre selon une meme premiere direction diametrale, les 
portees de phage mobiles 9a, 9b d'une premiere paire se rapprochant l'une de 
l'autre, les tetons 14a, 14b etant guides dans les premieres branches, parallels 
l'une de l'autre, des rainures 13a, 13b, et, lorsque l'organe mobile de manoeuvre 
18 est deplace dans le deuxieme sens de rotation oppose au premier, les pieces 
mobiles intermediaires 12a, 12b sont deplacees en translation en se rapprochant 
l'une de l'autre selon une meme deuxieme direction diametrale distincte de la 
premiere, les portees de pliage mobiles 11a, lib d'une deuxieme paire se 
rapprochant l'une de l'autre, les tetons 14a, 14b etant guides dans les deuxiemes 
branches, paralleles l'une de l'autre, des rainures 1 3a, 1 3b. 

L'organe mobile de manoeuvre 18 vient coiffer les deux 
pieces mobiles intermediaires 12a, 12b et est maintenu en place axialement par 
rapport au bati 1 grace aux butces 26, 27. 



Par ailleurs, dans ce mode de realisation, le fond 2 
comprend un evidement 5 central de reception de la lentille a plier, et des 
logements de reception 70 des anses haptiques. 

Le mode de realisation des figures 11 et 12 est done 
5 semblable a celui des figures 3 et 4, et ne s'en differencie essentiellement que par 
le fait que des portees de phage fixes 8, 10 des figures 3 et 4 sont remplacees par 
des portees de phage mobiles 9b, 1 lb solidaires d'une deuxieme piece mobile 
intermediaire 12b. 

Dans le mode de realisation des figures 11 et 12, le 
10 dispositif est essentiellement constitue de quatre pieces mobiles les unes par 
rapport aux autres, a savoir le bati 1, les deux pieces mobiles intermedials 12a, 
12b, et l'organe mobile de manoeuvre 18. 

L'invention peut faire l'objet d'autres variantes de 
realisation. En outre, certaines caracteristiques des differentes variantes peuvent 

15 etre combinees entre elles. 

L'invention est aussi applicable pour le phage de lentilles 

intraoculaires ayant des parties haptiques qui ne sont pas des anses en C. 

Par ailleurs, il est aussi possible de prevoir plus de deux 
hgnes de phage distinctes pour un meme boitier de phage selon l'invention. 
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REVENDICATIONS 
1/ - Dispositif de pliage d'une lentille intraoculaire (3) a 
partie optique (3a) souple avant son implantation, comprenant : 

. des moyens (2) de reception de la lentille (3), 
. au moins une paire de portees de pliage (8, 9, 9a, 9b, 10, 
11, 11a, lib) adaptees pour pouvoir etre placees au contact de la partic optique 
(3a) de la lentille (3) en deux zones de contact opposees selon une meme 
direction diametrale, 

. des moyens (4)'de manoeuvre relies a au moins une portee 
de pliage (9, 9a, 9b, 11, 11a, lib) et adaptes pour, lorsqu'ils sont actionnes, en 
commander un deplacement vers une autre portee de pliage (8, 9b, lib, 11a) 
d'une meme paire de portees de pliage, 

caracterise en ce que les moyens (4) de manoeuvre sont adaptes pour que, une 
lentille (3) etant en place dans les moyens (2) de reception : 

- selon un premier mode d'actionnement des moyens (4) 
de manoeuvre, deux portees de pliage (8, 9, 9a, 9b) viennent au contact de la 
partie optique (3a) de la lentille (3) en deux zones de contact opposees selon une 
premiere direction diametrale (15), pour un pliage selon une premiere ligne de 
pliage, 

- selon au moins un deuxieme mode d'actionnement des 
moyens (4) de manoeuvre, deux portees de pliage (10, 11, 11a, lib) viennent au 
contact de la partie optique (3a) de la lentille (3) en deux zones de contact 
opposees selon une deuxieme direction diametrale (16) distincte de la premiere 
direction diametrale (15), pour un pliage selon une deuxieme ligne de pliage 

25 distincte de la premiere ligne de pliage, 

de sorte que la lentille (3) peut etre pliee selon l'une ou l'autre des differentes 
lignes de pliage. 

21 - Dispositif selon la revendication 1, caracterise en ce 
que la premiere direction diametrale (15) et la deuxieme direction diametrale (16) 
forment entre elles un angle compris entre 60° et 120°, de sorte que la lentille (3) 
peut etre pliee selon l'une ou l'autre de deux lignes de pliage formant entre elles 
un angle compris entre 60° et 120°. 
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3/ - Dispositif selon l'une des revendications 1 et 2, 

caracterise en ce qu'il comprend : 

- un bati ( 1 ) comportant les moyens (2) de reception de la 

lentille (3), 

- au moins une paire de portees de pliage (8, 9, 9a, 9b, 10, 
11, 11a, lib) adaptees pour pouvoir etre placees radialement au contact de la 
peripheric de la partie optique (3a) de la lentille (3) en deux zones de contact 
diamctralement opposees, l'une au moins (9, 9a, 9b, 11, 11a, lib) des deux 
portees de pliage, dite portee.de pliage mobile (9, 9a, 9b, 11, Ha, lib), d'une 
paire de portees de pliage etant montee par rapport au bati (1) de facon a pouvoir 
etre rapprochee de 1'autre portee de pliage (8, 9b, 9a, 10, lib, 11a) de cette paire 

de portees de pliage, 

et en ce que les moyens (4) de manoeuvre comprennent au moins un organe (18, 
42, 51, 52, 55, 62a, 62b) mobile de manoeuvre relie a au moins une portee de 
pliage (9, 9a, 9b, 11, 11a, lib) mobile pour en commander les defacements par 
rapport aux moyens (2) de reception lorsque cet organe mobile de manoeuvre est 
actionne. 

4/ - Dispositif selon la revendication 3, caracterise en ce 

qu'il comprend : 

- une premiere paire de portees de pliage (8, 9, 9a, 9b) 
adaptees pour pouvoir etre placees au contact de la peripheric de la partie optique 
(3a) de la lentille (3) en deux zones de contact opposees selon la premiere 
direction diametrale (15), ct produire sous l'cffct de Vactionnement d'au moins un 
organe (18, 42, 51, 52, 55, 62a, 62b) mobile de manoeuvre selon le premier mode 
d'actionnement, un pliage de la lentille selon la premiere ligne de pliage, 

- au moins une deuxieme paire de portees de pliage (10, 
11, 1 la, 1 lb) distinctc de la premiere paire de portees de pliage, les portees de 
pliage de cette deuxieme paire etant adaptees pour pouvoir etre placees au 
contact de la peripheric de la partie optique (3a) de la lentille (3) en deux zones 
de contact opposees selon la deuxieme direction diametrale (16) et produire, sous 
l'effet de Vactionnement d'au moins un organe (18, 42, 51, 52, 55, 62a, 62b) 



mobile de manoeuvre selon le deuxieme mode d'actionnement, un pliage de la 
lentillc selon la deuxieme ligne de pliage distincte de la premiere ligne de pliage. 

5/ - Dispositif selon la revendication 4, caracterise en ce 
que les moyens (4) de manoeuvre comprennent au moins deux organes (51, 52) 
5 mobiles de manoeuvre, dont I'un (51) est relie a au moins une premiere portee de 
pliage mobile (9) d'une premiere paire de portees de pliage (8, 9), et dont l'autre 
(52) est relie a au moins une deuxieme portee de pliage mobile (11) d'une 
deuxieme paire de portees de pliage (10, 1 1). 

6/ - Dispositif selon la revendication 4, caracterise en ce 
10 que les moyens (4) de manoeuvre comprennent un organe (18, 42, 55) mobile de 
manoeuvre relie a au moins une premiere portee de pliage mobile (9, 9a, 9b) de la 
premiere paire de portees de pliage (8, 9, 9a, 9b) et a au moins une deuxieme 
portee de pliage mobile (1 1 , 1 la, 1 lb) de la deuxieme paire de portees de pliage 
(10, 11, Ha, lib), et adapte pour pouvoir etre actionne soit selon le premier 
1 5 mode d'actionnement, soit selon le deuxieme mode d'actionnement. 

II - Dispositif selon la revendication 6, caracterise en ce 
que l'organe (18) mobile de manoeuvre est monte rotatif par rapport au bati (1), 
en ce que le premier mode d'actionnement correspond a un deplacement en 
rotation de l'organe (18) mobile de manoeuvre dans un premier sens de rotation 
20 (24), et en ce que le deuxieme mode d'actionnement correspond a un 
deplacement en rotation de l'organe (18) mobile de manoeuvre dans le deuxieme 
sens de rotation (25) oppose au premier sens de rotation (24). 

8/ - Dispositif selon la revendication 6, caracterise .en ce 
que l'organe (42) mobile de manoeuvre est monte par rapport au bati (1) de facon 
25 a pouvoir etre deplace selon au moins deux directions (49, 50) de translation 
distinctes dont l'une (49) correspond au premier mode d'actionnement alors que 
l'autre (50) correspond au deuxieme mode d'actionnement. 

9/ - Dispositif selon la revendication 6, caracterise en ce 
que l'organe (55) mobile de manoeuvre est monte par rapport au bati (1) de facon 
a pouvoir etre deplace selon au moins une direction de translation et selon au 
moins deux sens opposes (57, 58) selon cette direction de translation, dont Fun 
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(57) correspond au premier mode d'actionnement alors que l'autre (58) 
correspond au deuxieme mode d'actionnement. 

10/ - Dispositif selon I'une des revendications 6 a 9, 
caracterise en ce qu'une premiere portee de pliage mobile (9, 9a) de la premiere 
paire de portees de pliage (8, 9, 9a, 9b) et une deuxieme portee de pliage mobile 
(11, 11a) de la deuxieme paire de portees de pliage (10, 11, 11a, lib) sont 
solidaires d'une seule et meme piece mobile intermediate (12, 12a, 12b) montee 
et guidee par rapport au bati (1) et reliee a l'organe (18) mobile de manoeuvre de 
facon a pouvoir etre entralnee en deplacement sous l'effet de l'actionnement de 
cet organe (18) mobile de manoeuvre selon l'un ou l'autre des modes 
d'actionnement. 

1 1/ - Dispositif selon la revendication 3, caracterise en ce 
qu'il comporte une seule paire de portees de pliage (61a, 61b) portees par un 
support (63) des portees de pliage, en ce que les moyens (2) de reception 
component un support (2) de lentille, et en ce que le support (2) de lentille et le 
support (63) des portees de pliage sont montes mobiles l'un par rapport a l'autre 
entre une premiere position ou les portees de pliage (61a, 61b) peuvent etre 
actionnees selon le premier mode d'actionnement et au moins un deuxieme 
position ou les portees de pliage (61a, 61b) peuvent etre actionnees selon le 
20 deuxieme mode d'actionnement. 

12/ - Dispositif selon Tune des revendications 3 a 11, 
caracterise en ce qu'un organe (18, 42, 55) mobile de manoeuvre est relie a 
chaque portee de pliage mobile (9, 9a, 9b, 11, 11a, lib) dont il commande les 
deplacements par l'intermediaire d'un systeme a came (22, 47, 48, 56) et 
25 coulisseau (23, 38, 39) de contact. 

13/ - Dispositif selon Tune des revendications 3 a 12, 
caracterise cn ce que chaque paire de portees de pliage comprend une portee de 
pliage fixe (8,10) par rapport au bati ( 1 ). 

14/ - Dispositif selon Tune des revendications 1 a 13, 
30 caracterise en ce que chaque portee de pliage mobile (9, 9a, 9b, 1 1 , 1 la, 1 lb) est 
montee par rapport au bati (1) de facon a pouvoir etre mobile au moins 
scnsiblement en translation. 



15/ - Dispositif selon Tune des revendications 1 a 14, 
caractense en ce que les moyens (2) de reception sont adaptes pour recevoir la 
lentille (3) intraoculaire orientee selon une et une seule direction possible. 

16/ - Dispositif selon Tune des revendications 1 a 15, 
caracterise en ce qu'il constitue un emballage d'une lentille (3) intraoculaire et 
comprend un capot (30) referme sur la lentille (3) en place dans les moyens (2) 
de reception, ce capot (30) etant adapte pour pouvoir etre ouvert pour permettre 

l'acces a la lentille (3). 

17/ - Dispositif selon la revendication 16, caracterise en ce 
que le capot (30) est adapte pour, en position refermee sur la lentille (3), interdire 
tout deplacement intempestif des moyens (4) de manoeuvre, et, en position 
ouverte, autoriser l'actionnement des moyens (4) de manoeuvre selon l'un ou 
l'autre des modes d'actionnement. 
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